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(54) Bezeichnung: Ein Robotersystem für die Unkrautbekämpfung un das Besprühen von Pflanzen

(57) Hauptanspruch: Ein Robotersystem zum Unkrautjäten 
und Besprühen von Pflanzen, wobei das System Folgendes 
umfasst:
einen Metallkörper mit mindestens zwei Servomotoren zum 
Verschieben von mindestens zwei Infrarotsensoren und 
mindestens zwei Borsten für den Bereich von Hindernissen, 
wobei an einem der Servomotoren ein Filtersonar zur Entfer
nungsbestimmung angebracht ist;
eine mit dem Metallkörper gekoppelte Kamera zur Auf
nahme von Bildern/Videos in Echtzeit;
ein Paar von Steuereinheiten, bestehend aus einer ersten 
Steuereinheit und einer zweiten Steuereinheit, die dafür 
konfiguriert sind:
Verarbeitung des aufgenommenen Bildes/Videos mit Hilfe 
der ersten Steuereinheit;
die den Abstand von seinem Konvergenzpunkt zum roten 
Pfadschwerpunkt verarbeitet, während das Filtergerät den 
Abstand zwischen dem Roboter und den Büchern auf den 
beiden Seiten mit Hilfe des zweiten Steuergeräts misst;
Bereitstellung einer geeigneten Führung für die mindestens 
zwei Servomotoren zur kontrollierten Fortbewegung; und
einen elektronischen Kompass, der mit der zweiten Steuer
einheit verbunden ist, um den Metallkörper beim Drehen 
genauer Punkte zu unterstützen.
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